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(54) IlUe: BOOT WITH FLOATING CONNECTION 
(54) Titre : BOTTE A ARTICULATION FLOTTANTE 

(57) Abstract: The invention relates to an item of 




footwear which is intended for sports practice and 
which is used to protect the feet and legs of a user. 
According to the invention, the inventive item of 
footwear comprises: a first rigid shell defining a 
body (2) which is designed to receive the foot of 
the user and which extends in a horizontal direction 
(8); a second rigid shell defining a shaft (4) which 
is designed to receive the leg of the user and which 
extends essentially along a vertical axis (10); and 
a connection (6) which joins the body and the shaft 
and which is used to rotate the shaft in relation 
to the body along two essentially-perpendicular 
rotation axes (8, 12) and to move the axes of the 
connections in relation to the body, such that the 
axes of rotation of the aforementioned connection 
essentially coincide with the axes of rotation of the 
foot in relation to the leg of the user, 

(57) Abrege : La presente invention a pour objet un 
article chaussant destine k la pratique d'un sport. II 
vise d prot^ger les pieds et les jambes d'un utilisa- 
teur. Conform^ment k Tinvenlion. Tarticle chaus- 
sant comprend: - une premiere coque rigige d6finis- 
sant un corps (2) destine a recevoir le pied d*un uti- 
lisateur et s*6tendant suivant une direction d'allon- 
gement (8). - une deuxi^me cbque rigide definissant 
une tige (4) destin^e k recevoir la jambe de Tutili- 
sateur et s'^tendant sensiblement suivant une direc- 
tion d'^l^vation (10). - une articulation (6) reliant le 
corps et la tige, laditc articulation autorisant la rota- 
tion de la tige par rapport au corps suivant deux axes 
de rotation (8, 12) sensiblement 
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BOTTE A ARTICULATION FLOTTANTE 
La pr6sente invention a pour objet un article chaussant destine k la 
pratique d'un sport. H vise k prot6ger les pieds et les jambes d'un utilisateur. 
II est particuli^rement adapts k la pratique de sports motorists et 
5 plus particuli&rementde la moto tout terrain oil les pieds et les janabes de 
Tutilisateur sent trfes expos6s. Toutef ois, il peut 6galement s'av6rer 
avantageux pouur pratiquer la moto de route, le snowboard, le v6lo tout 
terrain, le jet ski ou la randonn6e notamment. 

On connaJt d€]k des bottes de motocross pr6sentant une tige en cuir 
10 sur laquelle sont fix6s des renforts en plastique. Les renforts assurent la 
protection, tandis que le cuir assure la liaison entre les renforts tout en 
autorisant une certaine souplesse. De telles bottes ne sont gu6re satisf aisantes 
en ce que la protection est limit6e et la liberty de mouvement r6duite. 
D'autre part, il est divulgu6 dans WO-A^Ol 35781 une botte 
15 comprenant : 

- une premiere coque rigide dSfinissant un corps destin6 k recevoir 
le pied d'xin utilisateur et s*6tendant suivant une direction d'allongement, 

- une deuxi&me coque rigide d6f inissant une tige destin^e k recevoir 
la jambe de I'utilisateur et s'6tendant sensiblement stiivant tme direction 

20 d'^l^vation, et 

- une articulation reliant le corps et la tige, ladite articulation 
autorisant la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux axes de 
rotation sensiblement perpendiculaires entre eux. 

Toutef ois, si cette botte d*une grande resistance m6canique assure 
25 une protection satisf aisante de Tutilisateur et une grande rigueur dans le 
guidage des mouvements du fait de sa conception a calottes sph6riques, en 
contrepartie elle engendre k Tusage xm conf ort moyen. 

Pour remfidier k cet inconvenient et simplifier la realisation de la 
botte, sans reduire la protection de I'utilisateur, I'invention propose que 
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ladite articulation autorise en outre une translation des axes d'articulation 
par rapport au corps pour amener les axes de rotation de Tarticulation 
sensiblement en concordance avec les axes de rotation du pied par rapport k 
la jambe de Tutilisateur. 
5 Ainsi, la botte s'adapte ^ la morphologie de I'utilisateur, procure une 

plus grande mobility et une sensation de plus grande souplesse en suivant 
plus fidfelement la complexity du mouvement de la cheville. 

Avantageusement I'articulation comprend au moins un 6l6ment 
61astiquement d6formable tendant h ramener I'article chaussant dans une 
10 position initiale. 

L'utilisatetir ressent ainsi une assistance progressive dans ses 
mouvements et une sensation trfes pr6sente d'assistance, 

Selon une autre caract^ristique avantageuse de Tinvention, 
Tarticulation comprend deux 6l6ments 61astiquement d6formables dispos6s 
15 sym6triquement par rapport k la direction d'6l6vation et pr6sentant des 
caract6ristiques m6caniques diff6rentes. 

Ainsi, les caract6ristiques de resistance k la deformation peuvent 6tre 
adaptees plus pr6cis6ment aux exigences de protection de Futilisatetir, du fait 
notamment de la sym6trie imparf aite de la liaison rotule entre le pied et la 
20 jambe. 

Avantageusement, chaque 6l6ment 61astiquement def ormable 
comprend au moins une lame flexible prfeentant une forme incurv6e en 
Tabsence de contrainte ext6rieure. Le travail en flexion de la lame permet de 
contrdler eff icacement k la f ois les mouvements de rotation et de translation 
25 entre le corps et la tige. 

Une articulation simple et robuste pr^sentantles caract6ristiques 
pr^citees consiste en ce que chaque element 61astiquement d6f ormable 
compreime deux lames flexibles sensiblement en forme de V ou de U, de 
sorte que chaque lame flexible compreime deux branches comportant 
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chacune une premifere extr6init6 et une deuxifeme extr^mit^, les premieres 
. extr6imt6s de chaque lame flexible 6tant relives entre elles et les deuxi^mes 
extr^mit^s de chaque lame flexible 6tant relives pour Tune des branches au 
corps et pour Tautre des branches k la tige. 
5 Selon ime caract6ristique avantageuse compl6mentaire, Tarticle 

chaussant comprend en outre un mat^riau 61astiquement d^f ormable, 
different de celui des branches, s'6tendant entre les branches de certaines au 
moins des lames flexibles. 

Ainsi, la d6£ormation des lames flexibles est amortie et f acilement 
10 ajustable en modifiant les caract6ristiques du mat6riau 6lastiquement 

d6f ormable. En outre, ceci 6vite qu'un §16ment ind6sirable (cailloux, boue, 
sable,...) vienne s'ins6rer entre les branches des lames flexibles et modifie les 
caract6ristiques m6caniques de r6l6ment 61astiquement d6formable. 

Af in de renforcer la protection de Tutilisateur, conf orm6ment k une 
15 autre caracteristique avantageuse, la direction d'61§vation et la direction 
d'allongement d6finissant un plan median, Tarticle chaussant comprend en 
outre des but6es pour limiter Tamplitude de rotation dans le plan median k 
une valeur comprise entre 50 degr^s et 60 degr6s. 

Ceci permet d'6viter des traumatismes ou lesions tout en autorisant 
20 une grande liberty de mouvement. 

Selon ime caracteristique compl6mentaire, Tinvention propose que 
Tarticle chaussant comprenne en outre des but^es pour limiter I'amplitude de 
rotation suivant la direction d'allongement k une valeur comprise entre 25 
degr6s et 35 degrfe. 

25 En outre, conf orm^ment a une autre caracteristique avantageuse de 

I'invention, ladite articulation autorise xme translation xmiquement suivant la 
direction d'616vation. 

Le mouvement de translation des axes d'articulations par rapport au 
corps, mfime s'il est de f aible amplitude, avantageusement entre 5 
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millimetres et 15 millimetres, procure malgr6 tout une sensation de liberty de 
mouvement tout retenant efficacement la cheville de I'utilisatexir. 

L'invention va apparaitre encore plus clairement dans la description 
qui va suivre, f aite en reference aux dessins annexes dans lesquels ; 

- La figure 1 illustre ime botte de moto conf orme k Tinvention en 
position repos, 

- la figure 2 illustre la botte de la figure 1 en position de flexion, 

- la figure 3 illustre la botte de la figure 1 en position d'extension, 

- la figure 4 est une vue suivant la flfeche rep6r6e IV i la figure 1, 

- la figure 5 est une vue en coupe suivant la flfeche rep6r6e V-V k la 
figure 1, en position repos, 

- la figure 6 est une vue conform§ment k la figure 5, en position de 
pronation de la botte, 

- la figure 7 est une vue conf orm6ment k la figtire 5, en position de 
supination de la botte. 

Les figures illustrent xme botte 1 comprenant en partie inf 6rieure tin 
corps 2 destine k recevoir le pied d'xm utilisateur, en partie superieure une 
tige 4 destinee k recevoir la jambe d'xm utilisatetu et en partie intermediaire 
im dispositif d'articulation 6 reliant la tige 4 au corps 2. 

Le corps 2 et la tige 4 comprennent chacim xme coque relativement 
rigide destin^e k proteger les membres inf6riexirs de I'utilisatexir. Ces coques 
peuvent etre localement ajoxir6es. EUes sont doubl6es int6riexirement poxir le 
conf ort de I'utilisateur et 6ventuellement ext6riexirement. Le corps s'6tend 
suivant une direction d'aUongement 8 sensiblement horizontale lorsque 
Tutilisateux pose le pied sxir xm sol horizontal, tandis que la tige s*6tend 
sxiivant xme direction d'6l6vation 10 sensiblement verticale. 

La direction d'aUongement 8 et la direction d'616vation 10 definissent 
xm plan median P parallfele au plan de representation des figures 1 4 3. La 
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botte pr^sente une face interne la et une face externa lb dispos^es de part et 
d'autre du plan median P. 

La botte 1 pr^sente en outre tine direction transversale 12 s'^tendant 
sensiblement perpendiculairement k la direction d'allongement 8 et ^ la 
5 direction d'^l^vation 10. 

Le dispositif d'articulation comprend deux structures 14, 14' k 
g6om6trie 61astiqueinent d6formable dispos^es sensiblement 
sym^triquement par rapport au plan P, Tune sur la face interne la et I'autre 
sur la face exteme lb. 
10 Oiaque structure 14, 14' comprend principalement une lame flexible 

avant 16 et xme lame flexible arrive 18 (les lames flexibles de la structure 14' 
ne sent pas visibles sur les figures) chactme incurvSe sensiblement en forme 
de nervure en V ou en U. Chaque lame flexible comprend tme branche 
sup6rieure 16a, 18a et une branche inf ferieure 16b, 18b, Chaque branche 16a, 
15 16b, 18a, 18b s'6tend entre une premiere extr6mit6 respectivement 16ai, 16bi, 
18ai, 18bi et une deu^dfeme extr6mit6 respectivement 16a2, 16b2, 18a2, 18b2. 

Les premiferes extr6mites 16ai, 16bi des branches de la lame flexible 
avant 16 sont relives entre elles dans xme zone d'apex avant 20 permettant la 
rotation entre les branches sup6rieure 16a et inf 6rieure 16b, Les premieres 
20 extr^mit^s 18ai, 18bi des branches de la lame flexible arri^re 18 sont relives 
entre elles dans xme zone d'apex arrive 22 permettant la rotation entre les 
branches sup6rieure 18a et inf^riexire 18b. 

Les deuxi^mes extremitfe 16b2, 18b2 des branches inf 6rieures sont 
fix6es au corps 2, tandis que les dexixiemes extr6mit6s 16a2, ISaa des branches 
25 sup^iexires sont ibexes k la tige 4. 

Les lame flexibles avant 16 et arrifere 18 pr6sentant plut6t la forme 
d'un V ouvert, comme illustr6, lorsque les zones d'apex 20, 22 sont trfes 
localis6es ou plutdt la forme d'un U ouvert lorsque ces zones 20, 22 sont 
relativement 6tendues. 
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Elles sont avantageusement dispos^es en opposition, autrement dit 
sym^triquement par rapport & la direction d'6l6vation 10. Ici, elles sont 
ouvertes Tune vers I'autre, de sorte que chaque structure 14 pr6sente 
sensiblement une forme de parall^logramme d6f ormable. En alternative, elles 
5 pourraient dispos6es dos k dos, de sorte que chaque structure 14 pr6sente 
sensiblement une forme de >< d^formable. 

Elles pr6seritent un modtile de flexion f onction du sport pratiqu6 et 
de la resistance physique de Tutilisateur. 

Le dispositif d'articulation 6 comprend en outre detix pivots 24, 26 
10 s*6tendant sensiblement suivant la direction transversale entre les lames 
flexibles avant 16 et arrifere 18. lis sont fix6s au corps 2 et coulissent chacuh 
dans une rainure 28, 30 m6nag6e dans la tige 4. Les rainures 28, 30 sont 
chacvine de forme oblongue s*6tendant sensiblement suivant la direction 
d'6I6vation 10 entre une extr6nut6 sup^rieure 28a, 30a et une extr6mit6 
15 inf6rieure 28, 30b distante avantageusement d'environ 10 millimetres, 

Ainsi, les pivots 24, 26 contrdlent la deformation des structures 14, 
14' et peuvent se dSplacer suivant la direction d'ei6vation, de sorte que les 
structures 14, 14' k g^ometrie variable d6finissent ainsi un dispositif 
d'articulation flottant positionn6 sensiblement k hauteur de la mall6ole de 
20 part et d'autre de la cheville d'un utilisateur. 

Tel qu'illustre aux figures 1 et 2, lors d'xm mouvement de flexion de 
la cheville d'un utilisateur autour de la direction transversale 12, la tige 4 
pivote autour des pivots 24, 26, les branches 16a, 16b des lames flexibles 
avant 16 se rapprochent par deformation des zones d'apex avant 20, tandis 
25 que les branches 18a, 18b des lames flexibles arri6res 18 s'6cartent par 
deformation des zones d*apex arri&re 22. 

Tel qu*illustre aux figures 1 et 3, le dispositif d'artictilation 6 se 
deforme inversement lors d'un mouvement d'extension, les lames flexibles 
avant 16 s*ecartarit et les lames flexibles arri&res 18 se rapprochant. 
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De plus, lors de ces mouvements de flexion et d' extension, les 
branches sup6riexires 16a, 18a pivotent par rapport k la tige 4, par 
d§f ormation 61astique k proximity de letir denxifeme extr6init6 16a2, ISaz, de 
m§me que les branches inf6rieures 16b, 18b pivotent par rapport au corps 2, 
5 par deformation 61astique k proximit6 de leur deuxifeme extr6mit6 16b2, 18b2. 
Les pivots 24, 26 pouvant coulisser daiis les rainures 28, 30, en 
position de flexion extreme, la tige 4 vient en but6e k Tavant sur le corps 2 et 
les pivots 24, 26 viennent k proximit6 de rextr6mit6 sup6rieure 28a, 30a des 
rainures 28, 30 pour suivre le mouvement de la mall6ole de Tutilisateur. Si 
10 Ton poursuivait le mouvement de flexion, les pivots 24, 26 tendraient k 
coulisser dans les rainures 28, 30 vers leur extr6mit6 inf 6rieure. Un tel 
mouvement risquant d*Stre donunageable pour I'utilisateur, la botte 1 
comprend en outre un dispositif de but6e arrifere 32, 

Tel qu'illustr^ k la figure 4, ce dispositif de but6e arri&re 32 visant k 
15 limiter le mouvement de flexion comprend un t^ton k tfite renfl6e 34 solidaire 
du corps 2 et coulissant dans une rainure 40 de forme oblongue m6nag6e 
dans la tige 4. Les positions extremes du t^ton k t^te renfl^e 34 correspondant 
k la flexion et Textension maximales sont representees en trait mixte k la 
figure 4. 

20 Tel que rep6r6 a la figure 2, 1'amplitude ai du mouvement de flexion 

autorise par le dispositif d'articulation 6 est d'environ 25 degr^s par rapport k 
la position initiale representee k la figure 1. 

Bn position d'extension extreme, la tige 4 vient en butee k Tarriere 
sur le corps 2 et les pivots 24, 26 vieiment en butee k Textreinite inf erieure 
25 28b, 30b des rainures 28, 30. 

Tel que repere k la figure 3, Tamplitude a2 du mouvement 
d'exteiision autorise par le dispositif d'articulation 6 est d*environ 30 degr6s 
par rapport k la position initiale representee k la figure 1. 
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Les structures 14, 14' permettent en outre par leur g^om^trie en 
parall61ogramme une deformation lat^rale suivant une direction 
sensiblement parallfele k la direction d'allongement 8, afin d'accompagner le 
pied de Tutilisateur dans ses mouvements de pronation, supination et ses 
5 mouvements combin§s de torsion. 

Tel qu*illustr6 aux figures 5 et 6, lors d'un mouvement de pronation 
de la cheville d*im utilisateur, les branches supferieures 16a, 18a se 
rapprochent par deformation des zones d*apex avant 20 et arrifere 22 des 
branches inffiriexires 16b, 18b. En outre, le pivot 24 se rapproche de 
10 TextrSmite sup6rieure 28a de la rainure 28. 

Inversement, concemant la structure 14', les branches sup6rieures 
s'ecartent des branches inf^rieures par deformation des zones d'apex avant et 
arriere. En outre, le pivot 26 se rapproche de I'extremite inf6rieure 26b de la 
rainure 26. 

15 En position de pronation extreme de la botte, le pivot 24 vient en 

butee sur rextremite superiexire 28a de la rainure 28 et le pivot 26 vient en 
butee sur I'extremite inferieure 26b de la rainure 26. L'amplitude du 
mouvement de pronation 0i autoris6 par le dispositif d'articulation 6 par 
rapport a la position initiale representee a la figure 5 est d'environ 15 degres. 

20 Tel qu'illustre aux figures 5 et 7, inversement lors d'un mouvement 

de supination de la cheville d'un utilisateur, les branches sup6rieures 16a, 18a 
s'ecartent des branches inferieures 16b, 18b par deformation des zones d'apex 
avant 20 et arrifere 22. En outre, le pivot 24 se rapproche de Textremite 
inferieure 28b de la rainure 28. 

25 Et, concemant la structure 14', les branches superieures se 

rapprochent des branches inferieures par deformation des zones d'apex 
avant et arrifere. En outre, le pivot 26 se rapproche de I'extremite superieure 
26a de la rainure 26. 
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En position de supination extreme de la botte, le pivot 24 vient en 
but6e sur rextr6init6 inf 6rieure 28b de la rainure 28 et le pivot 26 vient en 
but6e sur rextr6mit6 sup6rieure 26a de la rainure 26. L'amplitude du 
mouvement de supiiiLation G2 autoris6 par le dispositif d'articulation 6 par 
5 rapport k la position initiale representee k la figure 5 est d'environ 15 degr6s. 
Le dispositif d'articulation 6 comprend en outre un mat6riau 
amortissant 36, 61astiquement d6f ormable qui est different de celui 
constituant les lames flexibles 16, 18. Ce mat6riau amortissant 36 est dispose 
entre les lames flexibles 16, 18 et remplit Tespace s6parant les branches 16a, 
10 16b ; 18a, 18b des lames flexibles. 

Lors de la deformation des structures 14, 14* par rapport k la position 
initiale, le materiau amortissant 36 est etire ou compresse. Ainsi, il exerce im 
. effort resistant croissant permettant d'6viter ou du moins de r6duire le choc 
lorsque le dispositif d'articulation arrive en butee. 
15 Avantageusement, le materiau amortissant 36 adjoint k la structure 

14, autrement dit dispose sur la face interne la, et celui adjoint k la structure 
14*, autrement dit dispose sur la face exteme lb, sont differents, afin d'obtenir 
un comportement asymetrique du dispositif d'articulation 6. De m^me, les 
structures 14, 14' peuvent presenter des caracteristiques mecaniques 
20 differentes, tel qu'indique precedemment. 

Le materiau des structures 14, 14' a geometrie elastiquement 
def ormable est avantageusement constitue de poljmaeres techniques tels que 
les polyamides ou polyurethanes. Le materiau amortissant presente 
avantageusement des caracteristiques de resistance m6canique plus f aibles. II 
25 peut notamment Stre constitue par de la mousse de polyurethanne. 

Tel qu'illustre, les structures 14, 14' sont obtenues de moulage en ime 
seule piece avec la tige, de mSme qu'une partie intermediaire 38 liee k la 
deuxieme extremite 16b2, 18b2 des branches inferieures 16b, 18b. Cette partie 
intermediaire 38 est ensuite solidement fbcee au corps 2, 
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Revendications 

1. Article chaussant (1), destin6 i la pratique d'lm sport en particulier 
la moto, comprenant : 

- une premiere coque rigide d6finissant tin corps (2) destin6 a 
5 recevoir le pied d'xin utilisateur et s'6tendant sxiivant une direction 

d'allongement (8), 

- une deuxi6me coque rigide d^inissant une tige (4) destin^e k 
recevoir la jambe de Tutilisateur et s'6tendant sensiblement suivant une 
direction d'616vation (10), 

10 - xme articulation (6) reliant le corps et la tige, ladite articulation 

autorisant la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux axes de 
rotation (8, 12) sensiblement perpendiculaires entre eux, 
caract6ris6 en ce que ladite articulation autorise en outre une translation des 
axes d'articulations par rapport au corps pour amener les axes de rotation de 

15 I'articulation sensiblement en concordance avec les axes de rotation du pied 
par rapport k la jambe de I'utilisateur. 

2. Article chaussant selon la revendication 1, caract^rise en ce que 
rarticulation comprend au moins im 6l6ment 61astiquement d^f ormable (14, 
14') tendant a ramener I'article chaussant dans une position initiale. 

20 3. Article chaussant selon la revendication 2, caract6ris6 en ce que 

I'articulation comprend deux 6l6ments ^lastiquement d6f ormables (14, 14') 
disposes sjonStriquement par rapport k la direction d'616vation (10) et 
pr6sentant des caract6ristiques m^caniques di£f6rentes. 

4. Article chaussant selon la revendication 2 ou la revendication 3, 

25 caract6ris6 en ce que chaque 61^ment 61astiquement d6f ormable comprend au 
moins tme lame flexible pr6sentant xme forme incurv6e en I'absence de 
contrainte ext6rieure. 
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5, Article chaussant selon la revendication 4,caraGt6ris6 en ce que 
chaque 6l6ment 61astiquement d^formable comprend deux lames flexibles 
(16, 18) sensiblement en forme de V ou de U, de sorte que chaque lame 
flexible comprenne deux branches (16a, 16b ; 18a, 18b) comportant chacune 
5 ime premiere extr6mit6 (16ai, 16bi,18ai, 18bi) et une deuxi^me extr6mit6 
(16a2, 16b2,18a2, 18b2), les premieres extr6mit6s de chaque lame flexible 6tant 
reliee entre elles et les deuxifemes extr6mit6s de chaque lame flexible 6tant 
reli6es pour I'une des branches (16b, 18b) au corps et pour Tautre des 
branches (16a, 18a) k la tige. 
10 6. Article chaussant selon la revendication 5, caract6ris6 en ce qu'il 

comprend en outre tm mat6riau 6lastiquement d6formable (36), different de 
celui des branches, s*§tendant entre les branches de certaines au moins des 
lames flexibles. 

7. Article chaussant selon Time quelconque des revendications 2^6, 
15 caract6ris6 en ce que Tarticulation comprend en outre au moins un pivot (24, 

26) interpos6 entre le corps et la tige guidant la rotation de la tige par rapport 
au corps autour d'une direction transversale (12) sensiblement 
perpendiculaire k la direction d'allongement et k la direction d'4l6vation. 

8. Article chaussant selon Time quelconque des revendications 
20 pr^cedentes, caract^rise en ce que la direction d'61evation et la direction 

d'allongement d^finissant im plan median, Tarticle chaussant comprend en 
outre des but^es pour limiter Tamplitude de rotation (ai, a2) dans le plan 
median k xme valeur comprise entre 50 degr6s et 60 degr6s. 

9. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
25 pr6c6dentes, caract6ris6 en ce qu'il comprend en outre des but6es potxr 

limiter Tamplitude de rotation (Oi, 82) suivaxlt la direction d'allongement a 
xme valeur comprise entre 25 degr& et 35 degr^s. 
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10. Article chaussant selonTune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que ladite artictdation autorise une translation 
uniquement suivant la direction d'6l6vation. 

11. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 

5 pr^c^dentes, caract§ris6 en ce que les dexix axes d'articulation (8, 12) sont 
sensiblement perpendiculaires k la direction d'61^vation (10). 

12. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que I'amplitude de translation des axes 
d'articulations par rapport au corps est comprise entre 5 millimetres et 15 

10 millimetres. 
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REVENDICATIONS MODIFIEES 
revues par le Bureau international le 27 novembre 2003 (27.1 1.2003) 
revendication originale I remplacee par de nouvelles revendications 3, 4 et 5 [3 pages] 

Revendications 

1. Article chaussant (1), destinS ^ la pratique d'un sport en particulier 
la moto, comprenant : 

- une premiere coque rigide d^f inissant un corps (2) destine ^ 
5 recevoir le pied d'un utilisateur et s'^tendant suivant une direction 

d'allongement (8), 

- une deuxifeme coque rigide d^finissant une tige (4) destin^e k 
recevoir la janibe de Tutilisateur et s*6tendant sensiblement suivant une 
direction d'6l6vation (10), 

10 - une articulation (6) reliant le corps et la tige, ladite articulation 

autorisant la rotation de la tige par rapport au corps suivant deux axes de 
rotation (8, 12) sensiblement perpendiculaires entre eux, 
caract6ris6 en ce que ladite articulation autorise en outre une translation des 
axes d'articulations par rapport au corps pour amener les axes de rotation de 

15 Tarticulation sensiblement en concordance avec les axes de rotation du pied 
par rapport k la jambe de I'utilisateur, 

2. Article chaussant selon la revendication 1, caract6ris6 en ce que 
Tarticulation comprend au moins un 616ment 6lastiquement d6formable (14, 
14') tendant k ramener Tarticle chaussant dans une position initiale. 

20 3. Article chaussant selon la revendication 2, caract^ris^ en ce que 

I'article chaussant pr^sentant une face interne (la) et une face externe (lb) 
s'6tendant de part et d'autre d'un plan m6dian (P) d6fini par la direction 
d'allongement (8) et la direction d'616vation (10), chaque dement 
^lastiquement d6formable (14, 14') est positionn6 sur la face interne (la) ou 

25 sur la face externe (lb) de I'article chaussant, sensiblement k hauteur de la 
mall6ole du pied de I'utilisateur. 

4. Article chaussant selon la revendication 3, caract6ris6 en ce que 
Tarticulation comprend deux 6l6ments 6lastiquement d6£ormables (14, 14') 
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dispos6s sym6triquement par rapport au plan mSdian (P), Tun sur la face 
interne (la), Tautre sur la face externe (lb), de part et d'autre de la cheville de 
Tutilisateur. 

5. Article chaussant selon la revendication 4, caract6ris6 en ce que les 
5 deux 6l6ments 6lastiquement dgformables (14, 14') pr^sentent des 

caract^ristiques m^caniques diff^rentes. 

6. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 2^5, 
caract^ris^ en ce que chaque 6l6ment 61astiquement d6formable comprend au 
moins une lame flexible pr6sentant une forme incurv6e en I'absence de 

10 contrainte ext6rieure. 

7. Article chaussant selon la revendication 6,caract6ris6 en ce que 
chaque 6l6ment 6lastiquement d6formable comprend deux lames flexibles 
(16, 18) sensiblement en forme de V ou de U, de sorte que chaque lame 
flexible comprenne deux branches (16a, 16b ; 18a, 18b) comportant chacune 

15 une premiere extr^mit^ (16ai, 16bi,18ai, 18bi) et une deuxi^me extr6mit6 

(16a2/ 16b2,18a2, 18b2), les premieres extr6mit6s de chaque lame flexible 6tant 
reli§e entre elles et les deuxifemes extr6mit6s de chaque lame flexible 6tant 
reli6es pour Tune des branches (16b, 18b) au corps et pour Tautre des 
branches (16a, 18a) ^ la tige. 

20 8. Article chaussant selon la revendication 7, caract6ris6 en ce qu'il 

comprend en outre un mat^riau ^lastiquement d^formable (36), different de 
celui des branches, s*6tendant entre les branches de certaines au moins des 
lames flexibles. 

9. Article chaussant selon I'une quelconque des revendications 2^8, 
25 caract6ris6 en ce que I'articulation comprend en outre au moins un pivot (24, 
26) interpose entre le corps et la tige guidant la rotation de la tige par rapport 
au corps autour d'une direction transversale (12) sensiblement 
perpendiculaire ^ la direction d'allongement et k la direction d'616vation. 
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10. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que la direction d'616vation et la direction 
d*aIlongement d^finissant un plan median, Tarticle chaussant comprend en 
outre des but^es pour limiter Tamplitude de rotation (ai, a2) dans le plan 

5 median 4 une valeur comprise entre 50 degr6s et 60 degr^s. 

11. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caract6ris6 en ce qu'il comprend en outre des but§es pour 
limiter Tamplitude de rotation (9|, 82) suivant la direction d*allongement k 
une valeur comprise entre 25 degr^s et 35 degr6s. 

10 12. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 

pr^c^dentes, caract6ris6 en ce que ladite articulation autorise une translation 
uniquement suivant la direction d'^l^vation, 

13. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications . 
pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que les deux axes d'articulation (8, 12) sont 

15 sensiblement perpendiculaires k la direction d'6l6vation (10). 

14. Article chaussant selon Tune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, caract6ris6 en ce que I'amplitude de translation des axes 
d'articulations par rapport au corps est comprise entre 5 millimfetres et 15 
millimetres. 
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